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Question 1
Pour tout réelx > 0 :
3In(2x) — In(8) = In((2x)3) — In(8)

3In(2x) — In(8) = In(8x3) — In(8)
3

3In(2x) — In(8) = In <8%>

3In(2x) — In(8) = In(x?3)
3In(2x) — In(8) = 3In(x)

La réponse exacte est donc la réponse B.

Question 2
La fonction g est dérivable sur R comme produit de fonctions dérivables sur R.

Pour tout réel x, en écrivant g(x) = u(x)v(x) avecu(x) = x? et v(x) = e ?*,onau'(x) = 2x et
v'(x) = —2e %%, donc:

g () =u'(x) xv(x)+ulx) xv(x)
g'(x) = 2xe ™ + x? x (—2e™%¥)
g'(x) = e #*(2x — 2x?)

g'(x) = 2xe (1 — x)

La réponse exacte est donc la réponse A.

Question 3

La forme algébrique de z4 est :

Zy = Zeig

Zy =2 (cos (g) + isin (g))
1 3,

Zy = <§+ 71)

Zy =1+ V3i

Le module de zg est :
ZB - _\/§+ l

z, estde laforme a + ibaveca = —/3 eth = 1.

Le module de z; est:

1251 = (—V3)" + 12

lzgl =V3+1
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|Zp| :\/Z

|zg| = 2

Un argument 6 de z; vérifie donc:

a
cosf = —
|Zp]
—/3
0 =——
cos >
9= 3
cosO = >
b
sinf = —
|ZB|
g = 1
sin =3
g = 1
sin =3
soit 0 =5—”.
6

La forme exponentielle de z; est donc :

L
ZB = 2e 6
Question 4

Une primitive de x ~ cos(2x) sur R est x — %sin(Zx). Donc:
s s
2 1 2
cos (2x) dx = [—sm(Zx)]
0 2 0
s
7 1 1
cos (2x) dx = =sin(m) — =sin(0)
. 2 2

A

F (220)dx = 2% 0 — = x 0
OCOS X x—z 2

A

fzcos 2x)dx=0
0

CORRECTION Nathalie Leclercq © www.vecteurbac.fr



https://www.vecteurbac.fr/


  x > 0


  3 ln  ( 2 x ) − ln  ( 8 ) = ln  (    ( 2 x ) 3 ) − ln  ( 8 )


  3 ln  ( 2 x ) − ln  ( 8 ) = ln  ( 8   x 3 ) − ln  ( 8 )


  3 ln  ( 2 x ) − ln  ( 8 ) = ln  ( 8   x 3 ) − ln  ( 8 )


  3 ln  ( 2 x ) − ln  ( 8 ) = ln  (   8   x 3 8 )


  3 ln  ( 2 x ) − ln  ( 8 ) = ln  (   8   x 3 8 )


  3 ln  ( 2 x ) − ln  ( 8 ) = ln  (   x 3 )


  3 ln  ( 2 x ) − ln  ( 8 ) = ln  (   x 3 )


  3 ln  ( 2 x ) − ln  ( 8 ) = 3 ln  ( x )


  3 ln  ( 2 x ) − ln  ( 8 ) = 3 ln  ( x )


  g


  ℝ


  ℝ


  x


  g  ( x ) = u  ( x ) v  ( x )


  u  ( x ) =   x 2


  v  ( x ) =  e  − 2 x


  u ′  ( x ) = 2 x


  v ′  ( x ) = − 2  e  − 2 x


  g ′  ( x ) = u ′  ( x ) × v  ( x ) + u  ( x ) × v ′  ( x )


  g ′  ( x ) = 2 x  e  − 2 x +   x 2 ×  ( − 2  e  − 2 x )


  g ′  ( x ) = 2 x  e  − 2 x +   x 2 ×  ( − 2  e  − 2 x )


  g ′  ( x ) =  e  − 2 x  ( 2 x − 2   x 2 )


  g ′  ( x ) =  e  − 2 x  ( 2 x − 2   x 2 )


  g ′  ( x ) = 2 x  e  − 2 x  ( 1 − x )


  g ′  ( x ) = 2 x  e  − 2 x  ( 1 − x )


    z  A


    z  A = 2  e  i   𝜋 3


    z  A = 2  ( cos  (   𝜋 3 ) + i sin  (   𝜋 3 ) )


    z  A = 2  ( cos  (   𝜋 3 ) + i sin  (   𝜋 3 ) )


    z  A = 2  (  1 2 +    3 2 i )


    z  A = 2  (  1 2 +    3 2 i )


    z  A = 1 +  3 i


    z  A = 1 +  3 i


    z  B


    z  B = −  3 + i


    z 1


  a + i b


  a = −  3


  b = 1


    z 1


   |   z  B | =     ( −  3 ) 2 +  1 2


   |   z  B | =  3 + 1


   |   z  B | =  3 + 1


   |   z  B | =  4


   |   z  B | = 2


   |   z  B | = 2


  𝜃


    z 1


  cos 𝜃 =   a   |   z  B |


  cos 𝜃 =   −  3 2


  cos 𝜃 =   −  3 2


  cos 𝜃 = −    3 2


  cos 𝜃 = −    3 2


  sin 𝜃 =  b   |   z  B |


  sin 𝜃 =  1 2


  sin 𝜃 =  1 2


  sin 𝜃 =  1 2


  sin 𝜃 =  1 2


  𝜃 =   5 𝜋 6


    z  B


    z  B = 2  e  i   5 𝜋 6


  x ↦ cos  ( 2 x )


  ℝ


  x ↦  1 2 sin  ( 2 x )


    ∫ 0    𝜋 2 cos  ( 2 x )   d x =    [  1 2 sin  ( 2 x ) ] 0    𝜋 2


    ∫ 0    𝜋 2 cos  ( 2 x )   d x =  1 2 sin  ( 𝜋 ) −  1 2 sin  ( 0 )


    ∫ 0    𝜋 2 cos  ( 2 x )   d x =  1 2 sin  ( 𝜋 ) −  1 2 sin  ( 0 )


    ∫ 0    𝜋 2 cos  ( 2 x )   d x =  1 2 × 0 −  1 2 × 0


    ∫ 0    𝜋 2 cos  ( 2 x )   d x =  1 2 × 0 −  1 2 × 0


    ∫ 0    𝜋 2 cos  ( 2 x )   d x = 0


    ∫ 0    𝜋 2 cos  ( 2 x )   d x = 0

